EXCAVADORAS COMPACTAS Y EXCAVADORAS SOBRE RUEDAS

Dimensiones

Excavadoras sobre orugas

eTes ezso etso eTes ewes ewioo
A | Altura mm 2478 25562 2.562 2775 2,980
Anchura del tren de rodaje e
retraido mm 1.950 2250 2.250 2490 e 2450
(oruga/neuméticos) b
Longitud de embarque 6.128 o 7117 6114 7.265
© | (pluma corta) mm 6.065° 6939 6.468 r.r20 6.2209 6.656°
Longitud de embarque 6.137 7139 6.137 7.315
€ | (pluma larga) T 61948 @ 6.6900 Y 6.349% 6.8869
Profundidad de excavacién max. 3.826 N 4.325 B 3.531 3.098
P | (pluma corta) mm 3.8930 3919 43799 5000 35960 3.9500
Profundidad de excavacion max. 4126 4.625 3.831 4.298
P | (pluma larga) e 41930 Al 46799 E3Y 3.8959 4.2500
Profundidad de excavacion 2.383 3192
3
E | vertical maxima (pluma corta) | ™™ 2.7640 118 3.1980 2100
Profundidad de excavacion 2,656 - 3.474 . 2.361
E | vertical méxima (pluma larga) Wl 3,036 ail 3.4569 69 27370 o
Altura de excavaciéon maxima 5773 7.322 006! 6.068
F | (pluma corta) mm 6.537" 6:620 7.9319 8.300 68340 g = 7
Altura de excavacién méxima 5.955 7529 o 6.250 7485 } —
F | (pluma larga) Wi 67709 Giret? 81969 BETE 70679 8.3550 K
& | Altura de descarga max. o 3912 s 5.700 4,207 5160
(pluma corta) 4.664° o 5.659¢ 4.9610 5.985¢ P
Altura de descarga max. 4.389 5.350
G | (pluma larga) e rm (03D 51950 6.2050)
Radio de excavacion max. ooss . 6.220 7540
H | (pluma corta) mm 6.955 8.300 6.590 7.8159 Excavadoras sobre ruedas
Radio de excavacion max. 6.504 6.504 7.825
H | (pluma larga) o 6.8779 THEY e 6.8779) 81059
Alcance maximo en el suelo 6.097 e 6.024 7.320
| pluma corta) mm 6.4750 679 8100 6.406 7.605
Alcance maximo en el suelo 6.387 7.474 6.318 7615
| (pluma larga) e 67720 D 7.7510 GETY 6.7069 7,905
3| Radio min. de giro trasero mm 1.363 1228 1.583 2015 1.459 1575
Méx. desplazamiento lateral
K | de la pluma a centro de mm 766/492 705/683 705/683 850/640 766/492 1.023/840
cuchara (derecha/izquierda)
Maxima altura de apilamien-
L | to de pala niveladora sobre mm 403 a79 492/5324 395 504
subrasante (corta/larga) mm
Méxima profundidad de exca-
M mm 427 523 518 531/49314 301 132
bajo subrasante (corta/larga)
N | Longitud total del tren de mm 2516 2826 2.826 3.605 2.887 3193
rodaje
Méx. angulo de giro del 0
© | sistema de brazo a la derecha &3 & 52 & &3 & J y
p | Max. éngulo de giro del B - - o 0 - - L
sistema de brazo a la izquierda A\
L
Q | Anchura orugas, neumiticos | mm 400 450 450 500 20 o "
gas, 5 45700 5302 [=-—=c==
Radio de giro de la pluma 2453 P 2,503 . 2.46¢ 1 P,
R | medio mm 3.159 2869 2.84000 2814 2.605

) Neumaticos dobles % Neumaticos con cémara ¥ Con pluma articulada ) Gon oruga hibrida ) Con orugas de acero




&

Tablas de fuerza de elevacion Ficha técnica

ET6S con contrapeso rasero

ETES ezso eTs0 ETI4S Ewss ewioo
Todos los valores del cuadro se indican en kg, con una

i6n horizontal sobre la superficie y sin cuchara. INFORMACION GENER/ UNIDAD

Peso de transporte” kg 5.806-6.682 | 7.588-8.877 | 8.348-9.625 | 14.917-15701 | 6.472-7.720 | 9.241-10.461
Peso de servicio kg 6.078-6.954 | 7918-9.208 | 8.710-9.988 |15.551-16.335| 6.755-8.003 | 9.685-11.036
Fuerza de arranque max." kN segiin ISO 6015 308 437 46 69 308 47

Max. fuerza de

esnsndi leate kN segiin ISO 6015 50,7 68 738 91 507 54,1

UNIDAD

%)
<
a
g Fabricante - Perkins Perkins Deutz Perkins Perkins Perkins
o TCD 2.9 DOC B54E- B54E-
g Modelo - 404D-22T 404D-22T only E34TAWE 404D-22T E34TAWE
g Tipo - Motor turbodiésel de 4 cilindros refrigerado por agua
@ Cilindrada om? 2216 2.216 2925 3400 2216 3.387
2@ Potencia del motor segiin 1SO kW/CV 36,3/49.4 36,2/49,2 56/75 55,1/74.9 36,3/49.4 55/75
«
G Volumen del tanque
Bl oo o bentibie 1 8 ES 85 205 8 170
<
> HIDRAULICA UNIDAD
1632 <
2 Control negativo
w oo LUDV con bomba de
; Sistema hidraulico/bombas. - Dispositivo LUDV con bomba de paso variable | | 12 P%0 as0 variable y bomba de
= 2 32 bombas | desPlazamiento independiente
o g de engranajes
am | s | 16 | tesr | test | tesr | 1gs1 | - - - - T 2x118+20
on | e | rse | resr | 1ess | 2o | 220 | - = = = O  Caudal méx. Vmin 144 160 175 P 158,4+99 180
814 1.360 2,145 7: 881 26 43’ w
m s a0 | 215 | 1872 | 2680 | 260 3943 & Presion de funcionamiento de
tmo | ver | 1a | 2300 | tsto | oo | 24s8 | e | sem | - = @ |a hidréulica de trabajo y de bar 240 300 300 340 240420 290/440
om | e | tasa | 2aee | 17es | o 203 | acor - @ marcha
am | 1eeo | vamr | 2esv | ams | sow | 208 | a6 6082 p . 5
@) Presion de trabajo mecanismo
am | 7o | s | 17 | s | 25w | 2400 | sses | asss | 4s0 | s = giratorio bar 21 240 240 520 21 -
Qo .
R a vimin 107 o e K 107 w
H TREN DE RODAJE NIDAD
c c c c o
ala ojaca| Pola davaca) Paa baaca o Pai b . Significado de las abreviaturas de las tablas PRgl !tura llbre sobre el suelo mm 284 357 370 480 237 340
o - A: alcance desde el centro dela corona de rofacién B N
ST IR o - - - - B altura del gancho de carga uslociiatitieldsseleaarisnic Kkm/h 52 44 5 5 hasta 30 hasta 30
am | agor | 1s00 asig | 2me | asz | as | - - MAX.: carga admitida con la pluma extendida max. :
2m | 45 | veet 263 | 6ot | aseo | - - € Xy o Presion sobre el suelo
IR I U A I I I I D: conosin soporte de pala niveladora a 80° en direccién de marcha Presion sobro kgfom? 035 036 040 050 - -
voor | som vose | 2as | sea0 | soos | ezus . * Fuerza de elevacién limitada por hidraulica
A e o “ 6 | 9% ** Direccion transversal, ren de rodaje extendido. [ —— UNIDAD
EWES con brazo de cuchar coro, pluma arcuada y neemdtcos dobies Nivel de potencia actistica (L.) |9BA 589Un la normativa o7 o7 99 99 o7 9%
el 2000/14/CE
Nivel de presién acistica (L.)| dBA segin ISO 6394 7 79 79 75 7 7
am | v | wso | ew | won | - B - — | t20 | a0 | tes0 | 120 | - - B - - - E - . N
3m 1181 1141 766 866 1181 1181 879’ 994 1.360° 1.360° 1265 1.360° 1727 1721 1721 1721 - - - - Méaquina bssica + 10% de combustible en el tanque brazo de cuchara corto
2m e | 1me | eor o1 | 12 | 202 | sas 057 | 1ss4 | 1554 | 110 | taas | 2260 | 2280 | 1777 | 2082 323 | aza4 Todos los datos hacen referencia a la maquina bésica. Se reserva el derecho a Sistema de vigilancia global.
tm | e | o2 | e | 70 | vaer | vz | s | ew | trow | s | vor | e | asr | asr | tew | vess a0 | sam realizar cualquier modificacién Reduzca el peligro de robo de la
om | soe | oo | 70w | w2 | 1z | 1o | 78 | st | e | e | voss | 1216 | 2488 | 2488 | 196w | 1es0 | eoss | eoms | 05 | azes squina: con Telematik !
am | roer | voer | res | e | - - = = | s | aser | voso | 1200 | awe | 2ue | s | seer | oo | acer | o | s O MIES EEOCEIELS MIEETD
2m 869 869 869 869 - - - - 1003 | 1003 oos | 1003 | 1508 | 1508 506 | 1506 | 2784 | 2764 | 2784 | 2784 sistema de vigilancia global. La
tecnologia Geofence le permite definir
ewioo puma articulads, individualmente el area de aplicacion

y le informa de inmediato si una
maquina abandona esa area. *

at

am 350 5130 | s025 | 810 | 3130 r Neuson detallados
tom | 1600 | 760 | 125 | e | 120 | s05 | 1505 | 1035 | 2400 | 1180 | 1960 | 1350 | 280 | 1595 | 2700 | 1s3s | a7is | 2600 | asos | so 4n disponibles u homologad Los productos de \
om 1545 | 790 | 1330 | o0 | 1840 | a0 | 1465 | 1000 | 2305 | 10 | 1ess | 1280 | 3225 | 1s00 mo | asso | 2300 | ares | 27 on lustrados son ejempios y como tal pi icaciones. Si estd
am | a0 | s | 1420 | 1005 | a0 | sa0 | 14 | 100 | 2145 | 1100 | 1ss0 | 120 | 2845 | 1500 | 2600 | 1m0 | a7z | 2340 | a7s | 270 Skt
/o se permite la reproduccion con la autorizacién por escrito de Wacker Neuson,

i "
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L [ 00"

medante o rasero 39



Su dia a dia en el trabajo esta lleno de desafios. Tenemos las soluciones
adecuadas y le ayudamos a ir un paso por delante de la competencia.
Para ello, le ofrecemos todo lo que necesita: jWacker Neuson - all it takes!

Productos ~
Tecnologia del hormigén Compactacion ———— —— Tecnologia de demolicion y corte ——
—— Excavadoras Cargadoras sobre ruedas ——— Manipuladores telescépicos
—— Dumpers Generadores lluminacion
——— Bombas Calefactores Maquinas de segunda mano
J
Servicios Recambios
m
] X (@)
Financiacion Reparacion y Academy Alquiler Telematik Los especialis- eStore
mantenimiento tas en hormigén

www.wackerneuson.com
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